
204 



211A 



POSITION 
SENSOR 




L 



211 



POSITION 
SENSOR 



209B 



ACTUATION 
SYSTEM 



T 

_L 



ALIGNMENT 
CONTROL 
SYSTEM 



T 

_L 



206 



210 



POSITION 
MEASUREMENT 
SYSTEM 



FIGURE 1 



1/22 



( 




2/22 



\ 




3/22 



i 




21-B 27 11 27 




21-C 




00( 
000( 

ooooc 
oooooo 1 
oooooo 
oooooo 
ooooo 

OOOOOrf 
^OOOO u OOO( 

oooo oooooo 
oooooo 
o oooooo 
o oooooo 
o oooooo 
ooooo 
oooo 
oooo 
oooo 
o ooooo 
o ooooo 
o ooooo, 
oooornooooc/o 
oooovoooooo 
oooo/ ooo 
ooooo/ ooo 
ooooo/ ooo 
ooooo 
ooooo 
ooooo 
oooo 
ooo 
oo 
o _ 

^<D©©jS©©6 

ooo© 




oooooo 
oooooo 
oooooo 
oooooo 
oooooo 
ooooo 
oooo 
oooo 
ooooo 
oooooo 
oooooo 
oooooo 
oooooo. 



21-A 



21-D 



Figure 2 



4/22 



\ 

r ' ( 



17 




Figure 3 



5/22 



( 




6/22 



i 




i 



OJ 

ix 



7/22 



Signal 

1 



A 
B 
C 
D 
E 
F 
G 
H 
I 
J 
K 
L 



^ "to —I 



Figure 6 




9/22 



12' 




Z 44 30 



Figure 8 
10/22 




Ib \ 

48B 

Figure 9-B 
• 1 1/22 




12/22 



32-C 34-C 



32-D 34-D 




□ □□□□□□□□Hi 

□ □ □ □□□□□□□ 
□□□□□□□□□□ 
□□□□□□□□□□ 
□□□□□□□□□□ 
□ □ □□□□□□□□ 

□ □ □ □ □□□□□□ 

□ □ □ □□□□□□□ 
□ □ □ □ □□□□□□ 

□ □ □ □ □□□□□□ 

□ □ □ □□□□□□□ 
□ □ □ □□□□□□□ 

□ □ □ □ □□□□□□ 

□ □ □ □ □ □ □□□□ 
□□□□□□□□□□ 

□□□□□□□□□n 
□□□□□□□□da 

□ □□□[□□□□□□ 
□□□□□□□□□□ 

nan □□□□□□□ 
a □ a a □□□□□□ 
□□□□□□□□□□ 
□□□□□□□ 
□□□□□□□ 



Ly 
Ly 



D 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
_□ 
_□ 

□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 
□ 



D □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ •□ 

□ □ 

□ □ 



□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

D □ 

□■ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 



□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ 0 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 



32- 



yk 



\ 

■A \ 
34-A 



□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ a 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 

□ □ □ 



□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 




□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 
o □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

a □ 
d □ 

D a 
□ 



□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 
O □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ D 

□ □ 
u □ 




en □ □ a a n □ 
□ a □ □ o a 



21-D 



32 



\ 
\ 

33 



32-B 



34-B 



Figure 11 



X 



13/22 




14/22 



32-C 

A 



34- 



21-A 



21-C 




32-D 34-D 



□□□□□O 
□□□□□□ 
□□□□□□ 
□□□□□□ 
□□□□□□ 
□□□□□□ 

□□□□□an 
□□□□□□□ 
□□□□□□□ 
□□□□□□□ 
□□□□□□□ 
□ □□□□□□ 

□ □ a a □ □ □ 
□ □ □□□□□ 
□□□□□□□ 

□ n a □ □ 
a a a a □ 
a □ □□ODD 

□ □ a □'□□("□ 

□ D □ O □ □ □ 
□□□□□□□ 

□ □ □ □ a 
a □ a □ □ □ czi 

□ a a □ □ o i=l 



□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 



□ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

a □ 
a □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 

□ □ 



□ 
□ 



□ 
□ 



n 


n 


n 





□ 0 0 0 (] 0 □ 

□ □□□Ed 

□ □ □ □ 

□ □□□p 

□ □ □ o : 

□ odd: 

□ □ □ □ j 



32-A 



□ 

□ □ 

□ □ □ □ □ 

□ □ □ □ □ 

□ □□□□□□ 

□ □□□□□□ 

□ □□□□□□ 

□ □□□□□□ 

□ □□□□□□ 

□ □ □ □ □ a a 




y 



34-A 



Fiaure 1 3 



x 



15/22 



( 



21-A 



ABC 21-B G H I 




L 



I 




34 



NdU 



Figure 14-B 



/ 



i 



30 



21-A 



21-B 



-A 
-B 
-C 




Figure 14-A 
16/22 



I 



( 




Figure 15 
17/22 




Imin \ / Xs ^____^ N ^ / " ^ 

y 



Figure 16 



18/22 



( 




Figure 17 
19/22. 



-rr 



CD 




20/22 




CD 
L 

CD 





21/22 




22/22 



